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9

"

/

&!

%

9

"

/

"

/

&

)

9

^4

!!

'

9

&

!

"

&

%

9

""

9

给出一个初

始点
1

&和一个初始的正定矩阵
%

&

&算法生成一个点

序列0

1

9

1和一个矩阵序列0

%

9

1&这两个序列由式

!

$>

"和
Z.04

!

ZL7

U

K:F=.8:PNO:L=078KRJLW=4OJFF7

"修

正给出

1

9

>

&

=

1

9

>

.

9

=

1

9

>'

9

,

9

!

$>

"

其中
'

9

&

%

是步长因子&

,

9 是搜索方向并满足

H,

9

^3

9

4

9

]

U

9

3

9

4

9

0

9

4

9

&其中
4

9 是

<

!

'

"在
1

9 的梯度&

3

9 是
%

9 的逆
9

0

U

9

1和0

U

9

1是两个一致有界的正定矩阵序列

或半正定矩阵序列
9

这些矩阵的所有的特征值包含

在)

W

&

;

*中&

%

$

W

$

;

&即对于所有的
9

&

'

0

%#!&
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第
#

期 濮定国&等#新的拉格朗日乘子方法
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T

&
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%

有

W

'

$

$

'

/

U
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'

$

;'

$

W

'

$

$

'

/

0

9

'

$
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!

$"

"
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假设
<

!

'

"

0

?

&

&

&和水平集
4

!

'

&

"

^

0

'

&

<

!

'

"

$

<

!

'

&

"1有界&得到如下定理&详细证明参考文献)

#

*

9

定理
'

!

算法是全局收敛的
9

%

!

讨论

对于优化约束问题&终止准则为
&

$

&%

H<

9

表

&

中&

+1/

为迭代的次数&

+4

为计算函数的次数&

+0

为计算梯度的次数
9

表
=

!

数值试验结果

3)8?=

!

V#"%0-+)',%4,0%4#',4

来自文献)

$

*的问题编号 初始点
+1/ +4 +0

初始点
+1/ +4 +0

$$> %9<

&

%9< &% &# $> &9%

&

&9% # $& $"

$$> &%9%

&

&%9% > &< !& H&%9%

&

H&%9% &$ &A $&

$&< %9<

&

%9< " &! $! &9%

&

&9% &% &$ !$

$&< &9<

&

&9< A &$ $% $9%

&

$9% A &> $?

$!$ $9%

&

%9< < A > ?9%

&

&9% A " &&

$!$ ?9%

&

$9% < > > A9%

&

$9% > &% &&

$<% <9%

&

<9%

&

<9% " &? $& H<9%

&

H<9%

&

H<9% &% &? $%

$<% &%9%

&

&%9%

&

&%9% # &? $? H&%9%

&

H&%9%

&

H&%9% &$ &> $<

$A? %

&

%

&

%

&

% && &> $& %

&

%9<

&

&9<

&

H%9< &? &# $!

$A? %

&

%9"

&

&9"

&

H%9" &$ &A &# &9%

&

&9%

&

&9%

&

&9% && $# $$

!!

可以使用其他的
+6[

函数来代替增广的拉格

朗日函数中的
.DENO:L=ZQLI:DEP:L+6[

函数&例如&

使用如下的
!8

分段线性
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函数)
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=
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&
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>
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D
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$
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)

*

%

!
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"

可以得到和本文同样的结果
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